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Contexte:

- Etape 1 : Identifier la nature des pixels d’une image. 

- Etape 2: Associer une valeur physique de réflectance à
chaque pixel suivant sa nature.

- Etape 3: Appliquer un modèle physique de transfert
radia?f pour obtenir la concentra?on de par?cule fines.

Objec0f final: obtenir une concentra?on de par?cule fine
en temps réel pour l’ensemble des pixels d’une image
hyperspectrale.

Schéma de la mesure de particules fines par camera hyperspectrale
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a) SVM (Accuracy 95,4%) c) S2OC (Accuracy 99,8%)

Classification supervisée images hyperspectrale

Original b) SSC (Accuracy 97,6%)

Résultats

- Classifica?on de l’ensemble des pixels à l’aide 
du réseau de neurones. 

- Réduc?on du nombre de dimensions via une 
analyse en composantes principales (ACP).

- Ajout de l’informa?on spa?ale via une 
matrice de voisinage pour chaque pixel.

Méthode S2OC (Spa0al Spectral Op0mised 
Classifica0on) composée de 3 étapes: 

- Pas d’information spatiale mais 
rapide.

- Plus faible précision

- Informa8on spa8ale et spectrale.
- Couteux en temps de calcul

- Informa8on spa8ale et spectrale.
- Meilleure précision
- Rapide en temps de calcul

Image hyperspectrale HySpex
avec 160 longueurs d’onde


